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Qu’est-ce qu’une session ?

)“ .« Waterproof box

Gps & battery

Figure 2. Plateforme scientifique: Autonomous Surface Vehicle (ASV). Figure 3. Plateforme citoyenne: masque avec une cameéra et un GPS.
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Qu’est-ce qu’une session ?

Figure 4. Plateforme scientifique: Unmanned Aerial Vehicle (UAV).
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Qu’est-ce qu’une session ?
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Figure 5. Diagramme de dossiers d'une session de collecte de données.
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l. Acquisition de la donneée brute - ASV

Données de bathymétrie brute
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l. Acquisition de la donnee brute
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ll. Pretraitement des donneées (Plancha)

Géolocalisation centimétrique en PPK
(Post Processed Kinematic)

l
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temporelle des
images, du GPS et de

Données brutes
N
5 Découpage a une
Traitement fréquence précise en
images.
Données finales e
et métadonnées

la bathy.

metadata.csv et
écriture dans les
métadonnées des
images
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Figure 6. Workflow plancha.
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ll. Pretraitement des donneées (Plancha)
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Il. Prétraitement des données - UAV

Figure 10. Orthophoto réalisée a Trou d’eau avec des images

E’

provenant d’un UAV et géoréférencée avec GCP.
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Figure 11. Zoom sur l'orthophoto de la Figure 7.
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lll. Pipeline IA - Annotation multilabel
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lll. Pipeline IA - Annotation multilabel

Seatizen Atlas image dataset o Share

Sylvain Bonhommeau' Julien Barde? Matteo Contini' @&

Show affiliations

27 21
Data collectors: @ VIEWS & DOWNLOADS

Victor Russias

Thomas Chevrier! Laurence Maurel?; Pascal Mouquet'; Cam Ly Rintz' @

; Leanne Carpentier' @

) : g » Show more details
Data manager: Victor lllien’ @

Project members:

Alexandre Boyer ; Alexis Joly* @; Andrea Goharzadeh'; Arthur Lazennec' ®); Beled De Ana; Denis De Oliveira’;

Gaétan Morand® Justine Talpaert Daudon?® Magali Duval’ @: Mervyn Ravitchandirane® @: Mohan Julien' @: Versions
Pierre Gogendeau : Serge Bernard' @: Sylvain Poulain® @ " Show affiiations
Version 1.0.0 Aug 6, 2024 .
10.5281/z¢n0do. 12819157 Figure 13. Dataset sur Zenodo.
Seatizen Atlas Dataset DOI 10.5281/zenodo.12819156
Cite all versions? You can cite all versions by using the DOI 10.5281/
This repository contains the resources and tools for accessing and utilizing the annotated images within the Seatizen Atlas dataset, as described in the paper "Seatizen Atlas: a zenodo.12819156. This DOI represents all versions, and will always
collaborative dataset of underwater and aerial marine imagery". resolve to the latest one. Read more.
Download the Dataset
This annotated dataset is part of a bigger dataset composed of lebeled and unlabeled images. To access informations about the whole dataset, please visit the Zenodo External resources
repository and follow the download instructions provided. .
Indexed in
Scientific Publication () OpenAlRE
If you use this dataset in your research, kindly cite the paper:
@Garticle{seatizen-atlas,author = {Matteo Contini and Victor Illien and Mohan Julien and Mervyn Ravitchandirane and Victor Russias
and others},title = {Seatizen Atlas: a collaborative dataset of underwater and aerial marine imagery},journal = {Scientific Communmes Q -

Data},year = {2024}, }

G < < 2 This record is not included in any communities yet.
For detailed information about the dataset and experimental results, please refer to the previous paper. % i
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https://zenodo.org/doi/10.5281/zenodo.12819156

lll. Pipeline IA - Jacques

Modéle de classification d’image utile ou inutiles.

Figure 14. Images utiles. Figure 15. Images inutiles.
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lll. Pipeline IA - Dinovd’eau

31 classes choisies combinant des classes
du GCRMN (Global Coral Reef Monitoring
Network) jusqu’au scénario 2 et quelques
classes supplémentaires (human body,
blurred, ...)
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Legend :
= Linear layer + ReLU
= BatchNormld + Dropout
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DinoVd’eau

Figure 16. Architecture du modele Dinovd’eau.
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lll. Pipeline |IA

Figure 17. Pipeline

d’inférence.

Pipeline d'inférence pour une session

Chargement des images depuis metadata.csv

Colonne contenant au moins “relative_file_path”

N

Jacques

Options: Sans, GPU, Nvidia TensorRT, CSV

N

Modeéle multilabel depuis hugging-face

Options: Sans, GPU, Nvidia TensorRT

N

Sauvegarde des données dans un fichier CSV

Sauvegarder dans PROCESSED_DATA/IA

Création de plus de métadonnées

METADATA:
» predictions_gps.csv
(predictions + position gps)
» predictions_scores_gps.csv
(scores + position gps)

PDF:
» Emprise de la session
» 100 thumbnails
» Tableau récapitulatif des métadonnées
» Carte de chaque classe de prédictions
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lll. Pipeline IA - Résultats

Session Summary

20240314_REU-ST-LEU_ASV-1_02

Trajectory map

Figure 18. Exemple d'une carte de distribution dense de la présence d’Acropore Branchue prédite
par le modele Dinovd’eau.
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lll. Pipeline IA - Upscaling

Prediction probability
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05-0,6 Figure 20. Transect d’une session d’ASV. Chaque point correspond
06-0.7 a une image et a une prédiction. Ici, c’est la probabilité de présence
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lll. Pipeline IA - Upscaling

Prediction probability

0,996895
0,000064

Figure 21. La carte de distribution dense de la présence d'Acropore
Branchue prédite par le modele Dinovd’eau.
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lll. Pipeline IA - Upscaling
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Figure 22. Prédiction de segmentation pour les Acropores
Branchues avec une orthophoto de drone.
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Zenodo - Stockage de donnéees communautaires

Outils clés de Zenodo :

e Stockage de donnees a long terme (50 Go par version).

e DOI de version et de deposit.

e API pour télecharger et mettre en ligne des données.

Documentation Zenodo

25


https://developers.zenodo.org/

V. Sauvegarde et partage sur Zenodo

Données brutes et preparees

Accés restreint : Accés public
e DCIM e GPS processed
e GPS RAW e METADATA
e SENSORS e PROCESSED_DATA
e PDF récapitulatf

Chaque nouvelle version de données brutes compléte

Iancienne version. Chaque nouvelle version de données traitées est un changement.

Versions

Version PROCESSED_DATA Jul 17, 2024
10.5281/zencdo.11411250

Version RAW_DATA Jul 17, 2024
10.5281/zenodo.11204136

Version RAW_DATA Jul 17, 2024

10.5281/zenodo.11200990

Fremer @ OLRMM .20
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V. Sauvegarde et partage sur Zenodo

Underwater images collected by an Autonomous Surface Vehicle in Aldabra-Dubois, G Share
Seychelles - 2022-10-23
Sylvain Bonhommeau' @: Julien Barde? @; Matteo Contini’ @ T Show amiations 39 59
' ) @ VIEWS & DOWNLOADS
Data collectors: Matteo Contini' @); Mervyn Ravitchandirane® @; Mohan Julien' @ » Show more details
Data manager: Victor llien’ @
Project members:
Alex Rose?; Alexandre Boyer® @; Alexis Joly* @; Alvin Jean-Bonnelame?; Andrea Goharzadeh'; Anna Koester?;
Annabelle Coznstancez: April Burt?; Arthur Lazennec' @; 7Beled De Ana; Cam Ly Rintz' (®; Chris:opherJoneszz Denis De Oliveira’; Versions Figure 23. Exemp/e d’Une SeSSion sur
Elma Balette?; Francis Sal 2: Frauke Fleischer-Dogley?; Gaétan Morand® @; G tte S ; Guilly Meliie?;
ma Balette rancis Salomon rauke Fleischer-Dogley aétan Morand® @ eorgette Savy UI'\/ ellie Version PROGESSED_DATA 17 200 ZenOdO.
Justine Talpaert Daudon® @; Laurence Maurel®; Leanne Carpentier’ @: Magali Duval' @; Michelle Risi2; Pascal Mouquet'; 10.5281/zenodo.11204686 DOl 10 5281/ d 111431 66
Pierre Gogendeau' (®; Sebastian Cowin2; Serge Bernard’ Sylvain Poulain® @: Thomas Chevrier' @; Victor Russias'’ I Show affiliations ' %
Version RAW_DATA Jul 17, 2024

10.5281/zenodo. 11143167

This dataset was collected by an Autonomous Surface Vehicle in Aldabra-Dubois, Seychelles - 2022-10-23.
View all 2 versions

Underwater or aerial images collected by scientists or citizens can have a wide variety of use for science, management, or conservation. These images can be annotated and Cite all versions? You can cite all versions by using the DOI 10.5281/
shared to train 1A models which can in turn predict the objects on the images. We provide a set of tools (hardware and software) to collect marine data, predict species or zenodo.11143166. This DOI represents all versions, and will always
habitat, and provide maps. resolve to the latest one. Read more.

Image acquisition

This session has 24.9 GB of MP4 files, which were trimmed into 12191 frames (at 2997/1000 fps). External resources
The frames are georeferenced. .
54.2% of these extracted images are useful and 45.8% are useless, according to predictions made by Jacques model. Indexed in
Multilabel predictions have been made on useful frames using DinoVd'eau model.
O OpenAIRE
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https://zenodo.org/doi/10.5281/zenodo.11143166

V. Sauvegarde et partage sur Zenodo

Seatizen Atlas

scientific data

Explore content v About the journal v  Publish with us v

nature > scientific data > data descriptors > article

Data Descriptor \ Open access \ Published: 14 January 2025

Seatizen Atlas: a collaborative dataset of underwater
and aerial marine imagery

Matteo Contini &, Victor Illien, Mohan Julien, Mervyn Ravitchandirane, Victor Russias, Arthur Lazennec,

Thomas Chevrier, Cam Ly Rintz, Léanne Carpentier, Pierre Gogendeau, César Leblanc, Serge Bernard,

Alexandre Boyer, Justine Talpaert Daudon, Sylvain Poulain, Julien Barde, Alexis Joly & Sylvain

Bonhommeau

Scientific Data 12, Article number: 67 (2025) | Cite this article

1337 Accesses ‘ 1 Altmetric ‘ Metrics

Figure 24. Datapaper Seatizen Atlas publié
dans Nature Scientific Data.

Figure 25. Fichiers mis a disposition des utilisateurs
pour récupérer facilement les données.

session_doi.csv

Un fichier CSV
listant toutes
les sessions
publiées sur
Zenodo.

darwincore_multilabel_annotation.zip

Un fichier Darwin Core Archive (DwC-A)
répertoriant le sous-ensemble de toutes les
images annotées, ainsi que leurs
annotations.

seatizen_atlas_db.gpkg

Base de données SQLite
avec une dimension

géospatial. metadata_multilabel_annotations.csv

Un fichier CSV répertoriant le sous-
ensemble de toutes les images
annotées, ainsi que leurs annotations.

metadata_multilabel_predictions.csv

Un fichier CSV décrivant toutes les
prédictions du dernier modeéle
multilabel avec des données
géoréférencées.

metadata_images.csv

Un fichier CSV décrivant
toutes les métadonnées
de chaque image
publiée en libre acces.

OLRMM .20
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https://www.nature.com/articles/s41597-024-04267-z

V. Sauvegarde et partage sur Zenodo

Seatizen Select the zone to export.

Monitoring

Simple tool to visualize or
export data.

Home

Statistic

Settings
Figure 26. Interface pour
récupérer facilement de la
donnée.

Choose your multilabel model. Select classes you want to export. Select the type of value.
l DinoVdeau v1 x Al class X v QO Prediction @ Score
Select the platforms that interest you. Select frame metadata.
v % GPSLatitude ~x GPSLongitude x version_doi ~x relative_file_path X v

Select the time period.
2015 2016 2017 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024

Download your data &

seatizenmonitoring.ifremer.re

o L
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