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Cartographier la biodiversité marine 

Figure 1. Approche multi-échelle pour la collecte des données.

● Projet Seatizen - 2020/2022 (Financement Ifremer) 

● Projet Plancha - 2021/2023 (Co-financement CCT 
préfecture de La Réunion, Ifremer, CNRS-LIRMM)

● Thèse Matteo Contini - 2022/2025 (Financement PPR 
Océan climat)



Qu’est-ce qu’une session ?
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Figure 3. Plateforme citoyenne: masque avec une caméra et un GPS.Figure 2. Plateforme scientifique: Autonomous Surface Vehicle (ASV).



Qu’est-ce qu’une session ?
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Figure 4. Plateforme scientifique: Unmanned Aerial Vehicle (UAV).



Qu’est-ce qu’une session ?
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Figure 5. Diagramme de dossiers d'une session de collecte de données.
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Données GPS

I. Acquisition de la donnée brute - ASV
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Vidéo filmé en 4K 60fps avec 
une gopro hero 8

Sondeur S500 mono faisceau 5° 100m

Reach Emlid M2

Reach Emlid RS2

Vidéo ou imageDonnées de bathymétrie brute

Base RGP



Données GPS

I. Acquisition de la donnée brute - UAV
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Images acquises avec un 
Hasselblad L1D-20c

Reach Emlid RS2 pour 
obtenir des GCP (Ground 

Control Point)

Image



9

I. Acquisition de la donnée brute

II. Prétraitement des données

III. Pipeline IA

IV. Sauvegarde et partage sur Zenodo



II. Prétraitement des données (Plancha)
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Figure 6. Workflow plancha.



II. Prétraitement des données (Plancha)
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Figure 7. Carte de bathymétrie.



II. Prétraitement des données (Plancha)
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Figure 8. Images géoréferencées superposées à une orthophoto acquise par 
UAV (Unmaned Aerial Vehicle) et géoréférencée par Ground Control Points 

(GCP).

Figure 9. Exemple d'orthophoto sous-marine obtenue à partir d'images ASV 
géoréférencées, en utilisant les techniques Structure from Motion (SfM) et le 

logiciel open source OpenDroneMap.



II. Prétraitement des données - UAV
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Figure 10. Orthophoto réalisée à Trou d’eau avec des images 
provenant d’un UAV et géoréférencée avec GCP.

Figure 11. Zoom sur l’orthophoto de la Figure 7.
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III. Pipeline IA - Annotation multilabel
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● Fiftyone / Voxel 51 + extensions python

● 59 classes, 14492 images

● Annotations qui suivent les standards 
GCRMN (Global Coral Reef Monitoring 
Network)

Figure 12. Visualisation des prédictions dans fiftyone.
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III. Pipeline IA - Annotation multilabel

Figure 13. Dataset sur Zenodo.
DOI 10.5281/zenodo.12819156

https://zenodo.org/doi/10.5281/zenodo.12819156


III. Pipeline IA - Jacques
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Modèle de classification d’image utile ou inutiles.

Figure 14. Images utiles. Figure 15. Images inutiles.



III. Pipeline IA - Dinovd’eau

18

Figure 16. Architecture du modèle Dinovd’eau.

31 classes choisies combinant des classes 
du GCRMN (Global Coral Reef Monitoring 
Network) jusqu’au scénario 2 et quelques 
classes supplémentaires (human body, 
blurred, …)



III. Pipeline IA
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Figure 17. Pipeline 
d’inférence.



III. Pipeline IA - Résultats
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Figure 18. Exemple d'une carte de distribution dense de la présence d'Acropore Branchue prédite 
par le modèle Dinovd’eau.

Figure 19. Exemple de la première page du fichier PDF généré.



III. Pipeline IA - Upscaling
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Figure 20. Transect d’une session d’ASV. Chaque point correspond 
à une image et à une prédiction. Ici, c’est la probabilité de présence 

d’un acropore branchu.



III. Pipeline IA - Upscaling
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Figure 21. La carte de distribution dense de la présence d'Acropore 
Branchue prédite par le modèle Dinovd’eau.



III. Pipeline IA - Upscaling
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Figure 22. Prédiction de segmentation pour les Acropores 
Branchues avec une orthophoto de drone.
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Zenodo - Stockage de données communautaires
Outils clés de Zenodo :

● Stockage de données à long terme (50 Go par version).

● DOI de version et de deposit.

● API pour télécharger et mettre en ligne des données.
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Documentation Zenodo

https://developers.zenodo.org/


IV. Sauvegarde et partage sur Zenodo
Données brutes et préparées
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● DCIM
● GPS RAW
● SENSORS

● GPS processed
● METADATA
● PROCESSED_DATA
● PDF récapitulatf

Accès publicAccès restreint

Chaque nouvelle version de données brutes complète 
l’ancienne version. Chaque nouvelle version de données traitées est un changement.
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IV. Sauvegarde et partage sur Zenodo

Figure 23. Exemple d’une session sur 
Zenodo.

DOI 10.5281/zenodo.11143166

https://zenodo.org/doi/10.5281/zenodo.11143166


IV. Sauvegarde et partage sur Zenodo
Seatizen Atlas
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Figure 25. Fichiers mis à disposition des utilisateurs 
pour récupérer facilement les données.

Figure 24. Datapaper Seatizen Atlas publié 
dans Nature Scientific Data.

https://www.nature.com/articles/s41597-024-04267-z


IV. Sauvegarde et partage sur Zenodo
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Figure 26. Interface pour 
récupérer facilement de la 
donnée.

seatizenmonitoring.ifremer.re
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Merci de votre écoute.


